Volny pad

Teorie
Volny péad je pohyb télesa 0 hmotnosti m v homogennim gravitaénim poli, pfi kterém pocatecni rychlost
télesa je nulova a kromé gravitacni sily na téleso nepisobi zadna dalsi sila, popft. jsou dalsi sily zanedbatelné
(tzn., odpor prostiedi se zanedbava).
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Ukol

a) Urcete velikost gravita¢niho zrychleni pomoci volného padu kulicky.

Pomiuicky:

sestava na méteni volného padu (viz obr. 1) obsahujici stojan, spojovaci draty, ¢ita¢, kovovou kulicku
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SPOUSTECI PRISLUSENSTVI
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Obréazek 1: Sestava na méfeni volného padu a schéma jejiho zapojeni
Postup:

1) Zkontrolujte zapojeni sestavy podle obrazku 1. Ujistéte se, ze mate v8echny dily, které jsou na svém
miste.
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Zapojte ¢ita¢ do sitové zasuvky, tim se Cita¢ zapne a na displeji se objevi 0. Nastavte na ¢ita¢i rezim
pro méfeni Casu tak, Ze oto¢ite knoflikem do oblasti s napisem At,p. V této oblasti mizete piepnout
knoflik do t# poloh, podle citlivosti méteni: sekundy s jednim desetinnym mistem, celé milisekundy
a milisekundy s jednim desetinnym mistem (viz obr. 2). Citlivost méfeni nastavte dle uvazeni tak,
abyste ziskali nejptesnéjsi vysledky.
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Obréazek 2: Schéma voleb nastaveni ¢itale pii méieni ¢asu

Uvolnénim upinaci paky na zadni strané spoustéciho pfislusenstvi s uvoliiujicim mechanismem (dale
jen spoustejici prisluSenstvi) nastavte spoustéjici prislusenstvi do zvolené vysky. Vysku volného
padu nastavite podle stupnice na stojanu. Udaj na stojanu (viz obr. 3) odpovida vzdalenosti mezi
kuli¢kou a kontaktni deskou na zakladné.

Obréazek 3: Detail spoustéciho prislusenstvi

Kulicku pfipevnéte mezi tfi kontaktni koliky (spodni ¢ast spoustéjiciho prislusenstvi) tak, Ze kulicku
mezi koliky pfidrzite a seshora lehce pfitladite plastové rameno s mikromagnetem. Mikromagnet
uchyti kuli¢ku a udrzi ji ve startovaci poloze.

Megfeni Casu zapo¢ne ve chvili, kdy se kulicka prestane dotykat alespon jednoho ze tfi kolikt. Pri
umist'ovani kulicky mtze proto dojit k nechténému spusténi ¢itace. Jakmile kulicku umistite a vidite,
7e mefeni Casu bylo zapocato, na predni strané Citace stisknéte tlacitko STOP, které zastavi méteni
Casu, a poté tlac¢itko RESET, které nastavi Citac zpét na 0.

Uvolnéte kulicku mirnym, ale rychlym zatlacenim na uvolilovaci mechanismus (Cervena cast
spoustéjiciho prislusenstvi).

Kuli¢ka po uvolnéni spadne na zakladni desku a ¢ita¢ naméii ¢as volného padu. Pokud se méfeni
casu nespustilo, upevnéte kulicku znova a dlraznéji zatlacte na uvoliiovaci mechanismus.
Naméienou hodnotu ¢asu zapiste do tabulky 1.
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9) Pied dalsim pouzitim vynulujte ¢ita¢ pomoci tlacitka RESET.

10) Proved’te méfeni v osmi riznych vyskach. Pro kazdou vysku opakujte méfeni tiikrat.

11) Pomoci vztahu h = % gt? spoditejte gravitaéni zrychleni pro kazdé méfeni zvlast a primérné
gravitaéni zrychleni pro vSechna méfeni dohromady. Dale vypocitejte chybu méfeni. Sestrojte graf,
ktery bude zndzornovat zavislost vysky volného padu na Case.

Tabulka 1: Tabulka pro zapisovani naméi‘enych hodnot

Volny pad kovové kulicky
Meteni Vyska Cas 1 Cas 2 Cas3 |Primémy &as
(m) (ms) (ms) (ms) (ms)
1
2
3
4
5
6
7
8




